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Historia

> Metsatyontekija, taysin ohjatusta taysin itsenaiseksi
* Paatoksenteon siirtaminen tyon suorittajalle
e On vaatinut koulutusta ja ynmmarrysta
» Kaikki tyo on dokumentoitua

> Vastuun siirto

-> tyon tuottavuuden tasosta, sailymisesta, kehittymisesta
ja laadusta

> Kun on valtaa paattaa asioista, on myos vastuuta
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Tekniset Innovaatiot

Automatiikka Sekvenssitoiminnat

Data

Paikkatieto
) Eco
Relaskooppi
StanForD 2010 What's app
Varimerkinta
Arvoapteeraus Hybrid
Mittasakset _ o
Hyvinvointi
Optimointi Karkiohjaus
Wood Force

Raportit

Comfort

Smart

Smooth

Active
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Tulevaisuuden odotukset

> QOpastavat ja tyon suunnittelua helpottavat jarjestelmat
* Mista aloittaa, missa jarjestyksessa yms.

> Tyon laadukkuuden mittaamisen automatisointi
* Harvennustiheys, katkonnan laatu yms.

> Tyon tehokkuuden yllapito
* Avustetut/automatisoidut toiminnot
* Vireyden yllapito
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Alkuopetus — tydon opetus — tydohon oppiminen —> Itsenadinen “tekija”

Opetusprosessi ja Tyoprosessi

Mita tarvitaan Ymmarrys "tyosykli, tydnsuunnittelu”

Mita tavoitellaan Energiatehokkuutta "iyhin reitti”

Milla parjataan Tyon suuntainen eteneminen "tyésuorite-eheys”
Miten kehitytaan Automaatio “selkaranka”

Osaamisen kehittaminen Osaamisen soveltaminen

Alustus — teoria - harjoitusohjelma — analysointi - palaute Tavoite - harjoittelu — videointi — raportti — itsearviointi - ymmarrys
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Opiskeluymparisto

> Teoria
> Malli/Verrokki

> Pisteytys

* Nousujohteisesti kasvavat
tavoitteet

* Tavoitteena saada vahemmalla
aikaan enemman

> Raportit
> Automatisointi

B1 P&lkkyjen kasittely
B2 Nippujen kasittely

B3 Kucrmaaminen

B4 Kuorman purkaminen
C1 Pienen puun kaato
C2 Sektorityomalli

TyGjarjestys

testioppilas - Pysahtyminen tydpisteelle |

Pysahtyminen tydpisteelie |

Pysahtyminen tytpisteelle I
Numeroimattomat puut
Kaksi puulajia
Kolme puulajia
C3 Sivullepain kaato -tyomalli (harvennus)
C4 Kasvatushakkuu
D1 Suuren puun kaate
D2 Sivullepain tydmalli (uudistushakkuu)

D3 Kaato eteenpain tysmalli

D4 Uudistushakkuu
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Description

Material

Feedback ” Attachments

[ scoring

E JoHN DEERE

Linkit materiaaliin:

PYSAHTYMINEN TYOPISTEELLE I  Sektorityimalli

Tehtdvan tausta

Sektaritydmalli on harvennushakkuun tyémallien perustydmalli. Se soveltuu parhaiten
ensiharvennuksille sek3 runsaspuustoisille, tilajarjestykseltdan tasaisille leimikoille.
Tehtdvassa opetellaan oikeaoppinen pysahtymiskohta tydpisteelle sektorityomallissa.
Tehtdvdssa suoritetaan kolme tydpistetts.

Tehtdvin kuvaus (suoritus):
1. Tutustu teoriaosioon ja verrokkisuoritukseen, ja kiinnitd huomiota
* Lydpisteen/puomin sijaintiin suhteessa puihin,
& puiden poistojirjestykseen ja
& pysdhtymiskohtaan tyopisteells.
2. Tutustu harjoitusalueeseen lentotilassa (Tab).
3. Tee kolme tydpistettd: ensimmaisen tydpisteen puut on merkitty siniselld, toisen punaisella
ja kolmannen violetilla varilla.
* Tarvittaessa pienen puun voi nostaa pystyyn “tiltti ylés” -napilla ja suunnata kaadon
uudelleen.
4. Ota lopuksi pisteet nakyviin (F5) ja tallenna kuva tyéjslijests (F7).

Tehtdvin tavoiterajat

* Puomin kulkema matka: alle 225m
* Puomin hallinta: vli 0,70

# Yht3aikaiset puominliikkeet: yli 2,0
» Kasojen laatu: yli 0,85

* Runkolukumaara: 15

YHTEISPISTEMAARA: 5

Simulaattoriharjoitusraportti
04042018
118808

Tulos: Hyviiksytty

Ao Pisteet

Etsisyydet
Puomin Bkematia  1831m 100

Kokoaispisteet e
100
Manty
Laiteraportti
Aika
Kokonsshasjotelka 248
Adtivocn barjostchaska 244
Taukoska 004
Ojaus Bkerajaa vasten 019

Harjoitus
Tormayksia 0 .

Etsisyydet
Puomin Bkematia 183.1m

Samanaikaisia likkeits

Lastausraportti

Harjoitus
Polia lastamy 36
Vetoaton kuorman paino Okg
Perivaan etzmmmsen i pano Okg
Peravaun tasemnan rpun pano Okg
Vaiin asetetst poli 29
Vairin asctettujen polien ybtecnbasketns vibe (] 1 Sm




Videokuvauksen hyodyntaminen

> Osaamisen kehittymiseen ja sen arviointiin
* Videon kautta saa palautetta osaamisen kehittymisesta
* Antaa todellisen kuvat osaamisesta
* Turha "vaantaminen” jaa pois - koulutettava pystyy itsekin analysoimaan
omaa tyotaan!
 Osaaminen arvioidaan naytossa
 Kokonaisuuden hallinta ratkaisee

> Videoiden avulla anneteen palautetta ja opitaan ymmartamaan
omaa tyota yha paremmin, joka mahdollistaa opiskelijan
omaehtoisen kehittymisen

Joensuu // Kitee // Lieksa // Nurmes // Outokumpu // Valtimo // RlVERlA.Fl



HEIL yaiheistettu opetus

: . : Harjoituskentta
Virtuaalisimulaattorit
Kenttasimulaattori nosturin kdyton

Teoria harjoitteluun

Tyémallien ja koneen hallinnan Oikealla ajokoeella ajamisen alkeet
perusharjoittelu haltuun

Mittaamien ja dokumentointi Mittaaminen ja dokumentointi
automaattista automaattista

Perusteiden hallinta Ymmarrys tyosta

Harjoitustydmaa Tyopaikalla tapahtuva

Keskittyminen tydn suunnittelutaitojen lefptintiiEn

oppimiseen Taitojen hiomista

Osaamisen mittaaminen ja palautteen Tuottavuus 2/3 ammattilaisesta

anto vield opettajan varassa _
Palautten anto: Ohjuri, Workseed,

Apuvilineend Drone paikan paalld kaynti

Dokumentointi Workseedeen Nayttod

Tyohon opettelu Tyoelamataidot, tuottavuus
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&1l Ajokonetyon oppimisymparisto

Puutavara-auton
lastaus ja purku

S\ .
=k \

Opetuksen automatisointi
=» Enemman aikaa kayda
keskusteluja kehittymisen eteen




el Opetusprosessi
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el Mobilisointi

> Whatsapp yhteydenpito
> Ohjuri etaohjaus tyomaalle

> Workseed oma osaaminen nakyvaksi,
tyotehtavien kautta "palaute ja arviointi”

L[] Workseed
< c @ Ova workseed fi/edu/app/processlist/209/G1150 Arviointi tulossa [ Hyvaksytty M Taydennetiava
&+ Hallinta i
Ryhma Metsatraktorin kaytto
. . - - . 414
Metsin hoito ja (20) tai kayttd (10) puutavaran valmistus (65) ~ Metsakoneiden kunnossapito (20)  Metsien m 20VA Metssalan
Metsanhoito ja hyddyntaminen JS tekele (10) Y ja Kayito, hoito ja huolto (10)  Metsaenergiaraska-aineen hankinta ja kay Pt 0T A
414
20VA Metsdalan
pt01A
1. Ammattitaidon perusteiden kehittaminen » 0/0
20VA Metsaalan
Katetut arviointikohteet B |G Muokksa HARJOITE o HARIOITE HARJOITE o pto1A
E Tyoturvallisuus m Ajoon lahto tarkastukset E Kuorman keraaminen 20VA Metsgalan 474
pt01 A

]

2. Tydssdoppiminen /

Katetut arviointikohteet B | & Muokkes

@

3. Osaamisen arviointi /

Katetut G Muokkss

T =

_ — 414
pt01 A

a4

Metsatraktorin

kaytto ’

Puutavaran Ishikuljetus

il = Ohjaus

Kuva- ja aaniyhteys

Reaaliaikainen kuva

= Arvioinnin perusteet

Tallennus kuvaavaan kannykkéaan

= Itsearvioinnin tueksi

Kerataan aineistoa ennalta maariteltyihin
tehtaviin

Tyoprosessin ohjaukseen tilanteissa, joissa
etdyhteys ei ole mahdollinen

: Valiaikainen tallennus
= Ohjauksen kohdennus
, = Ohjauksen tarpeen maarittelyn tuki

Suoritetietojen tallennus Workseed (Amov. tietokanta)
- Editoitu, jasennetty ja jarjestetty aineisto

« Opiskelun tavoitteiden seuranta

= Arviointiaineiston dokumentointi

P

Kehittymisen seuranta: 80/100

s Workseed

youtube.com

1. Hakkuun suoritus

100

PAIVAKIRIA PAIVAKIRIA TVOKOE =

3 Perehtyminen
TOP Metsatraktorin kayttd Metsatraktorin kaytto koulun Metsatraktorin paivittais-ja 80
tydomaalla viikkohuolto

4 Kuormaimen kayttd 60|

ey ey a

Avaa [::0Y Avaa 54 Avaa my o
95 /0 3 Koneen ylldpito 40
20
0
aali o Nayttamateriaali Nayttomateriaali o B Hyvaksytty B Taydennettavd

E Ajoon |ahto tarkastukset
N =

95% oppimispolusta
valmiina

E Puutavaran lahikuljetus
a—a
Avaa m

E Kuorman keraaminen
“ =

Arviointi tulossa
Puutavaralajit ja varastomuodostelmat
Jaakko llkko 40 (+40)

Ajorataharjoitus
Jaakko llkko 80 (+80)

27.03.2020

05.04 2020

Pilotett




BN Tulevaisuutta

;ﬂ Vipuvoimaa
s EJ:|tg

Pohjois-Karjalan mpdris i
M A AJK UMNTA LJI TTO 2014-2020 aﬁm____umm__

Tiedosto Aloitus Lisa3 Sivun asettelu Eaavat Tiedot Tarkista hi;.-ti '_"I‘_E' POF Archatect T Creator Power Prvot Rakenne kuctode . Haku
- i - L1
N = [ ]
41 |43 43 3 ED ;| BB Mista:
Muuta "'} "*. ‘% “'} ' ,3‘, ] E - = Yaihds ma Valise Vaihda
agettely = VErE ~ tai sarake Giedot kamaalaji
- - - -
* virtuaalisimulaattorit
Kaavio 1 = f.

s e e Gl Lt M e kenttdsimulaattorit?
e umal oo * Ajokone?
* Puuauto-simulaattorit
e Puutavara-autonosturi?
* Ajorata”?

< S

1854618 56,308249
1618 56,308249
48 EETIE EE1E 56,308245
48 E56T96 FME1E 56308243
Fo1E
ELL1E
BMELE
SME1E

4997611
4597611
611
4997611
4597611
4957611

11
56,308249 4397611
583048245 4557611
56,304249 4597611
56,308249 4357611
58, 308245 45 97611
56,308249 4597611
56,308245 4557611
56308245 45 57611
56,304249 4597511
56,308249 4557611
56,308243 4357611
56,308243 4397611
56308245 4357611
RA AN 40 A5 AR

Taitajen opetus 2020 - digitaalinen opetusteknologia operaattoriammateissa
Taitojen opetus 2020 operaattoriammateissa




Yhdessa eteenpain

Miten tuen kehittamisessa?

> Annan oman panoksen, jos minulla on annettavaa, ja vaikka minulla ei olisi
annettavaa voi aJatuksenl olla ratkaiseva toiselle eteen pain paasemisessa.

Millaista innovaatiokulttuuria tarvitsemme kaytannon tasolla?

> Asetetaan konkreettisia tavoitteita ja arvostetaan tyota, jota suorittava taho tekee
paremman tulevaisuuden pohtimisessa ja kokeilemisessa. Ole kiinnostunut
tehdysta tyosta, ala saavutuksista.

> Innovaatiot eivat synny pelkastaan tekemalla vaan osa syntyy muun tyon,
perustutkimuksen yhteydessa. Tiedon maara lisaa innovaatiotineytta. Suonttavan
tyon tekijan ymmarryksen ja tiedon maaran kasvu lisaa innovaatioiden maaraa,
mutta myoOs laaja-alaisuutta.

Mita hyodytaan kaytannon innovaatiokulttuurista?

> Jokaisessa meissa asuu pieni lehma. Kun on tarve niin kylla keinot keksitaan. Ja
jos keinot loppuvat, niin otetaan konstit avuksi. (Jos tavalliset tavat toimia ei auta
keksitaan pussillinen uusia ja valitaan niista paras tilanteeseen sopiva).
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Jokainen meista on hyotynyt Innovaatioista

Jokaisella meista on mahdollisuus Innovoida
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